
О внесенных исправлениях 17 октября  2016. 
 
 
 

Устранены замечания по оформлению  
 

1 исправлено описание Шага 3 алгоритма  – описание согласования направлений 
собственных векторов (главных компонент) для разных наблюдений. 
 
2 Исправлены (переобозначены) опечатки в индексах формул 
 
3  Добавлен как шаг 6  алгоритма –  вычисление характеристики системы  
 
 4 уточнено описание Шага5  (обозначение суммы действующих ОСШ блока) 
 
    
 


