
Параллельная часть.
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Последовательная часть.

Определение принадлежности к области поиска.

Добавление окрестности для каждой новой точки. 0
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а) Добавление в очередь окрестности каждой
принадлежащей области поиска точки

б) Производительность при использовании
технологии OpenMP


